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Properties

• 공구 홀더와 스핀들 콘 사이의 칩을 안정적으로 감지.
• 단속된 표면(노치)에서도 안정적으로 기능함
• 모든 공구 홀더와 호환 가능
• 넓은 측정 범위
• 공구 홀더까지의 센서 거리 0.5 - 1.9 mm
• 100% 스테인레스 스틸 센서 및 냉각수에 강함
• 측정 시간 400ms
• 런-아웃 알람 2개 (경고, 런아웃)
• 센서 위치 오류 알람
• 알람 녹화용 블랙박스
• 기계 제어에 통합하면 반복적인 작업이 가능합니다.
• 작업자 개입 없이 공구 교환(세척 포함)

공구 홀더 런-아웃 감지 시스템

성능
• 반복성:	±2	µm
• 측정 시간:	400	ms
• 측정 중 스핀들 속도 :	300	rpm
• 측정 범위: 2.0	mm
• 최소 센서 간격: 	100	µm
• 최소	10	µm	칩까지 감지

적용 예
GEMRO02 시스템은 ATC 작동 후 스핀들 척의 칩을 빠르고 안정적으
로 식별하여 예상치 못한 가공 오류로부터 이상적인 보호 기능을 제공합
니다. 측정 데이터를 시각화하는 방법에는 두 가지가 있습니다.:

  •  Windows PC/운영자 패널을 통한 시각화
  •  또는 소형 4인치 조작 패널(IPC4)을 통한 시각화

이 애플리케이션 이미지는 Windows (또는 IPC4(하우징 포함)용 GEM 
RO 02-L 시각화)가 있는 운영자 패널을 통해 GEM RO 02 VISU가 있
는 GEMRO02 모듈과 와전류 센서(CS8I)를 보여줍니다

시스템 구성 요소 
시스템에는 다음 구성 요소가 포함됩니다. :

  •  DIN 레일 모듈 GEMRO02
  •  시각화 소프트웨어(GEM RO 02 VISU/GEM RO 02-L VISU)
  •  연결 케이블이 있는 와전류 센서sensor with connecting cable

추가 구성품(옵션) :

  •  CS8I 센서의 위치 조정이 가능한 브라켓
  •  4인치 조작 패널(IPC4)operator panel (IPC4)
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공구 홀더 런-아웃 감지 시스템의 구성요소

길이

표준 IP 주소

무게

재질

저장 온도

운영 온도

UL-분류

보호 등급

대기 상대 습도

설치

연결

도면 참고
진동 하중

192.168.214.106

138	g TRANSPORT ISTA	2

Polyamide	PA	6.6 OP.	TEST	FC	2g max. (10÷55)		/	0.15	/	(10÷55)		/	0.35

-20	°C...+60	°C

+5	°C...+55	°C 시각화
VO	(UL94) 윈도우

IPC4
GEM	RO	02	VISU

IP30 GEM	RO	02-L	VISU

소프트웨어 요구사항

운영 체제

최소 램

최소 클럭 주파수

마우스 

규정

최대. 2개월, 결로 현상 없음 

Storage <	95	%	

Operation <	85	%	and	85	%	≤ Rh	<	95	% •	 Microsoft	Windows®	as	of	WIN	XP		SP3
•	 Siemens	840D	as	of	V	04.05.	(PCU/TCU)DIN	EN	60715	표준 레일

스프링 터미널,스크류 터미널 512	MB

600	Mhz

EThERNET	PORT 10/100	MBit recommended

CABLE	CROSS	SECTION 0.2...1.5	mm2 CE

CONNECTION	X2	 Sensor	connection,	SUB-D

CONNECTION	X3
INPUT/OUTPUT	SIGNALS

10	input	signals,	4	output	signals	
(Warning,	Danger,	Runout,	Ready)

INPUTS
1-SIGNAL	SOURCE
0-SIGNAL	SOURCE
1-SIGNAL	SINk
0-SIGNAL	SINk

8	V	...	24	V	/	10	mA
0	V	...	7	V	/	10	mA
0	V	...	19	V	/	10	mA
20	V	...	24	V	/	10mA

OUTPUTS
1-SIGNAL	SOURCE
0-SIGNAL	SOURCE
1-SIGNAL	SINk
0-SIGNAL	SINk

24	V	typ.,	max.	100	mA
open
0	V	...	1	V
open

CONNECTION	X1	 24	V	DC	±20	%,	300	mA

SELV	type	acc.	to	EN	60950-1

Sink-/source	operation	selectable

CONNECTION	X6 CAN	bus,	24	V	DC
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GEMRO02 Module
Code: o830ZA00502 

GEMRO02 는 와전류 센서의 측정 데이터를 기반으로 툴 홀더 런아웃을 
실시간 감지하는 데 사용됩니다. 

X6

X2

X1

X3
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공구 홀더 런-아웃 감지 시스템의 구성요소

와전류(Eddy current) 센서 CS8I
Code: O3PZ0510130

CS8I 센서
길이
보호 등급
운영 온도
측정 범위
열변형
정확성
케이블 길이
케이블 직경
케이블 피복 재질 

see	drawing

IP67

5	°C...70	°C

2	mm	

±0.1	µm/°C

2 µm

10	m

4.7	mm

EU	polyurethane-polyether

주의!

• 센서와 대상물 사이에 금속 부품이 없어야 합
니다!

• 센서 케이블을 단축/연장하지 마세요!
• 커넥터에는 특정 센서에 대한 데이터가 포함

되어 있습니다. 해당 커넥터만 사용하십시오!
• CS8I 센서용 맞춤형 기계 지원은 설명서에서 

제공하는 지침을 준수해야 합니다.
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시각화

제품 설명
GEMRO02 에는 두 가지 시각화 옵션이 있습니다.

• GEM RO 02 VISU – Windows 장치에서의 시각화
• GEM RO 02-L – IPC4 Linux 장치에서의 시각화

OCMZ0113010 GEM RO 02 VISU 소프트웨어
GEM RO 02-L IPC4 운영자 패널과 함께 사용하
기 위한 GEMRO02용 작동 소프트웨어OCMZ0113110

 Gem RO 02-l

팬이 없는 시스템으로 디자인된 
IPC4 소형 운영자 패널

2가지 선택 가능 :

• 패널 장착용 IPC4

• 장착 브래킷 및 하우징이포
함된 IPC4

Linux,	yocto

Gem RO 02 VIsu

• 통합 컴퓨터 장치 또는 유사
한 PC 시스템을 갖춘 
IPC7/IPC10 운영자 패널

• 최소 램 512 MB
• 최소 클락 주파수 600 MHz
• 마우스 조작 또는 터치스크

린 권장

하드웨어 요구사항

운영 체제
Microsoft	Windows®	
as	of	WIN 	XP	SP3	or
Siemens	840D	as	of	V	04.05	
(PCU/TCU)

www.artis.de

공구 홀더 런-아웃 감지 시스템의 구성요소

하드웨어 요구사항

운영 체제


