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BRANKANIP

ADM 01 E Protocol

Duration 4
05.08.2014  11:50:21
05.08.2014  10:42:20  0:00:13
05.08.2014  10:41:40  0:00:21
05.08.2014  10:38:43  0:00:16
05.08.2014  10:37:39  0:00:10
05.08.2014  10:37:23  0:00:16

05.08.2014  10:36:50  0:00:02 - a Eingang 3

05.08.2014  10:36:46  0:00:04 - a Eingang 3

05.08.2014  10:36:32  0:00:14 - a Eingang 3

05.08.2014  10:36:16  0:00:14 - a Eingang 3

AMUBEETCEEZAV T ICEELE-ETOIER (D TINARTORO)LEEEETIE, EERABFORZE, BE
UB— B RKIA—R-ADM-ToA_RO—TH—TEFAKIL L2 ThOT—42%EHhE TRETRETT,
JIyh)E— B CRETEET,

Schichtzahler 4049 1 Quattromatic: Einlauf oben

19.04. 20.04. 21.04. 22.04. 23.04.
Donnerstag Freitag Samstag Sonntag

48764
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10562 24150

117595

250 mm
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DIMNDUA—TIREEHEI T B BT EIZERRER $EDOO—) T T+—R (ExE) # R TLCEHTEE
LET . MO/ T+ —< > REFER IS h > THE TY, RE[MM|TRTTBETEEDMBIEOHHH
TEEY, BREICHYET,

Bt x

H itk i 1-8(24) 7HRTFroRIL
4-16 TRIAT YN | o T vk
BIR : 24V /DC /23 Watt
HWREEREEEE | +5°C~ +40°C
A3—T1—R . 1 Ethernet / TCP/IP
2 USB
STy ARV —ERVN-AESE
AT ay Toa—4
STk © 346 x 354 x 136 mm
A—H—TJOraLTE, ARL—E4—h 5D A hZE BT, (WxHxD)
Bzl FRLTWV-SRHESEHIZ, 250/ XU MRE EX 105 kg (BfHFIS7vRED)
TEEY,

@ Logging

09.03.2015  16:07:52 XR-23 b Beh:

09.03.2015  16:07:44 XR-23 b Bel
09.03.2015  16:07:37 XR-23 b Sorts
09.03.2015  16:07:27 XR-23 b
09.03.2015  16:07:21 XR-23 b
09.03.2015  16:07:19 XR-23 b
09.03.2015  16:07:10 XR-23 b
09.03.2015  16:06:59 XR-23 b

P EEE] -

9 09.03.2015  16:06:57 XR-23 b
10 09.03.2015  16:06:50 XR-23 b
11 09.03.2015  16:05:43  DOS
12 09.03.2015  15:42:32  DOS
13 09.03.2015  15:42:15  DOS
14 06.03.2015  15:57:49 DOS
15 06.03.2015  15:56:54 DOS

06.03.2015  15:56:35
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Multi blow Rotary Multi station Boltmaker Flat die Planetary Infeed
header header header roller roller roller

Double blow
header

Single blow
header
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